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GPSとIMUで求められているため、機首が水平（ピッチン
グ角がゼロ）の場合は極めて簡単である。

GPSとIMUで求められているため、極めて簡単である。

図示の記号を用いて計算式を示す。機首が水平でない場合
の計算式は省略する。

図示の記号を用いて計算式を示す。

b＝dsin（α＋θ），　XP＝X－bsinβ，　YP＝Y＋bcosβ b＝dsin（α＋θ），　XP＝X－bsinφ，　YP＝Y＋bcosφ
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